
項　目 StarLift150 StarLift300 StarLift300E StarLift600

本体サイズ(cm) 50×74×128 50×74×128 60×90×128 65×95×131

棚外寸サイズ(cm) 66×70×35 66×70×35 79×90×36.3 86×92×42

昇降高さ(cm) 5 5 5 5

最大積載能力 150kg 300kg 300kg 600kg

速度 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s

本体最小通過幅 60cm 60cm 80cm 85cm

登坂能力 ≤ 8° ≤ 8° ≤ 8° ≤ 5°

障害物乗り越え能力 2cm 2cm 2cm 1cm

位置決め精度 ±３cm ±３cm ±３cm ±３cm

通信ネットワーク 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI

バッテリー 30Ah 30Ah 30Ah 22.5Ah

稼働時間 最大10h 最大9h 最大9h 最大8h

充電時間 5.5h 5.5h 5.5h 2.5h

導入数
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※数値は無積載時のものです。
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項　目 RisuBot StarShip StarMax300 StarMax300E

本体サイズ(cm) 50×57×124 50×74×128 50×74×128 60×90×128

最大積載能力 80kg 200kg 300kg 300kg

速度 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s

本体最小通過幅 65cm 65cm 60cm 80cm

登坂能力 ≤ 8° ≤ 8° ≤ 8° ≤ 8°

障害物乗り越え能

力
2cm 2cm 2cm 2cm

位置決め精度 ±３cm ±３cm ±３cm ±３cm

通信ネットワーク 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI

バッテリー 15Ah 30Ah 30Ah 30Ah

稼働時間 最大10h 最大10h 最大9h 最大9h

充電時間 2.5h 5.5h 5.5h 2.5h

※数値は無積載時のものです。
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本体サイズ(cm) 50×74×31 50×74×31 60×90×31 65×95×36.5

棚外寸サイズ(cm) 66×70×35 66×70×35 79×90×36.3 86×92×42.3

昇降高さ(cm) 5 5 5 5

最大積載能力 150kg 300kg 300kg 600kg

速度 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s 0.1~1.2m/s

本体最小通過幅 60cm 60cm 80cm 85cm

登坂能力 ≤ 8° ≤ 8° ≤ 8° ≤ 5°

障害物乗り越え能力 2cm 2cm 2cm 1cm

位置決め精度 ±３cm ±３cm ±３cm ±３cm

通信ネットワーク 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI 4G/WIFI

バッテリー 30Ah 30Ah 30Ah 22.5Ah

稼働時間 最大10h 最大9h 最大9h 最大8h

充電時間 5.5h 5.5h 5.5h 2.5h

※数値は無積載時のものです。
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